PARKOVACLI ASISTENT KBSS-4FD Rev.00

SYSTEM SESTAVA Z NASLEDUJICICH HLAVNICH CASTI

- Ridici jednotka (1). - Kabelovy svazek (3).
- 4 ultrazvukové senzory s 4,5 m kabely. Délku kabeld nelze ménit. - Reproduktor (4)
rohové a stiedové senzory jsou identické (2). - Drzdk senzord pro lakovani (23)
- Aktivaéni/deaktivaéni kabely (5,6,26) - Krouzky senzord (25)
- Montdzni pFisludenstvi (7,8,9,10,11,12,13,15,16,17,18,24) - Deaktivaéni tladitko (27) (volitelné prisludenstvi)

a 15 cm MUTE kabel (14)
- LED displej s akustickou signalizact (19) a montdzni pFislugenstvi (20,21,22) (volitelné pFislusenstvi)

POPIS FUNKCE

Po zapnuti zapalovam jsou aktivovdny prredni senzory. Prekdzky jsou signalizovdny vizudiné LED indikdtorem a akusticky
r‘eproduk‘rorem Cim rychlej&i pipdni, tim je pFekdzka blize. Hlasitost reproduktoru Ize nastavit (viz. kapitola NASTAVENI
PARAMETRU). Souvisly tén - STOP zéna. Rozsah jednotlivych zén Ize prizplisobit geometrii vozidla (viz. kapitola
NASTAVENI PARAMETRU). Prekdzky které se nepriblizuji jsou signalizovdny pouze ve STOP zéné (Ize nastavit).

Pro zamezeni ne¥ddouci signalizace, vyuZijte ndsledujici moznosti deaktivace prednich senzorl:

Automatickd deaktivace pirednich senzord (pFipojenim signdlu rychlosti) prekroéi-li rychlost priblizné 15 Km/h. PFi poklesu
rychlosti pod 15 Km/h jsou senzory opét aktivovany.

Tlagitko (pFislusenstvi) pro doZasnou deaktivaci pirednich senzorll. Svitici kontrolka na tlagitku indikuje, Ze jsou predni
senzory aktivni. Krdtkym stiskem deaktivujete predni senzory do pFidtiho zapnuti zapalovdni. Senzory Ize aktivovat kdykoli
opakovanym stisknutim tlaéitka.

Casové okno - neni-li k dispozici signdl rychlosti vozidla, pFedni senzory jsou aktivni pouze po zapnuti zapalovdni, zarazeni
zpdtelky, nebo stisknuti tlagitka. K deaktivaci do Jde au‘roma‘ncky po uréité dobé od zapnuti zapalovdni, vyrazeni zpdtecky,
nebo stisknuti tlalitka (viz. kapitola NASTAVENI PARAMETRU).

Ru&ni brzda - pro doZasnou deaktivaci miize byt pouzita ruéni brzda. Pokud je brzda zataZena, jsou pFedni senzory
deaktivovdny. Po uvolnéni brzdy jsou senzory opét aktivovdny.

Pozndmka: Pokud si nepiejete vyuZivat pro deaktivaci senzort funkce .Casové okno" a ve vozidle neni k dispozici analogovy
rychlostni signdl, doporu¢ujeme pouzit externi jednotku ,Universal CAN-BUS Interface”, nebo .GPS speed module” které
generuji signdl rychlosti (volitelné prislusenstvi).

Je-li vyuzita funkce MUTE, dojde k automatickému ztlumeni autorddia po dobu indikace prekdzek.

UPOZORNENT: I s namontovanym parkovacim asistentem je tieba pii manévrovani bedlivé sledovat okoli vozidla. Malé
pFekdiky a télesa s nizkou odrazivosti nemusi systém zachytit. Vrstva ndmrazy na senzorech miize rovnéz sniZit jeho
citlivost.

TECHNICKA SPECIFIKACE

Ucc napdjeci napéti 10,8-32Vv

Proudovy odbér (pouze pFi zapnutém zapalovdni) 200mA max.

Provozni teploty -40..+80°C

Frekvence ultrazvuku 40 kHz

Maximalni dosah pfednich senzorl max. 120 cm

Maximdlni dosah zadnich senzort max. 180 cm

EC schvdleni E8 10R-04 XXXX
Prodejce:
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MONTAZ VE VOZIDLE

PREDNI NARAZNIK

250

- Doporucend vzddlenost stFedovych senzort je 640 mm od sebe

- Doporuéend vzddlenost rohovych senzoril je 250 mm od obrysu vozidla

- OptimdIni vyska senzorl je 500 mm nad povrchem vozovky (osa senzoru sméFuje vodorovné)

- Vyberte vhodny typ drZdki a oznaéte stfedy otvorl. Pro zacvakdvaci drzdky (7) a (8) je tFeba ve vyvrtaném otvoru

propilovat hrany v mistech vystupk fixujicich drzdk v dané poloze.

- Senzory, pripadné i drzdky je moZno nalakovat dle barvy ndrazniku s pouZitim drzdku na lakovéni (23). Postup lakovani
senzordl je uveden v kapitole DOPORUCENY POSTUP LAKOVANT.

Dillezité! Za kazdym senzorem (smérem do vozidla) namontovanym v ndrazniku musi byt volny prostor priblizné 2-3
cm. Parkovaci senzory nelze montovat na vozidle vybaveném ramem na ndrazniku. Konstrukce rdmu zasahuje do zé-
ny sledované senzory a v provozu mize dochézet k signalizaci fale$né prekdzky.

- Pokud pouzijete lepené drizdky (9) (10): Na lepené dridky naneste primer (12). Nechejte zaschnout 1 minutu a pak nalepte
samolepky (11).

- Pried lepenim dridkl do ndrazniku olistéte (odmastit) okoli otvorll a naneste primer (12). Nechejte zaschnout 1 minutu a
pak vloZte senzor do drzdku, odstrarite kryci folii ze samolepky, vsufite senzor do otvoru a dridk pevné pFitisknéte.
Drzdky orientujte tak, aby kabel ze senzoru vychdzel vodorovné! (nutné pro sprdvnou funkci senzoru - md nesymetrickou
charakteristiku).

- Ridicf jednotku (1) umistéte tak, aby ovlddaci tla¢itka byla pFed dokonZenim montdse pFistupnd na vhodném misté pod
pristrojovou deskou vozidla. Jednotku je nutné umistit minimdiné 10 cm od kabelovych svazki vozidla. PFipojte
&erno/modry vodi¢ k napdjeni spinanému kli¢ kem zapalovdni. Pripojte hnédy vodic¢ ke kostfe vozidla. Ridici jednotku (1)
prilepte kulatou samolepkou (16) s pouzitim primeru (12), pouZiti primeru je stejné jakou u drzdki senzord.

- Zapojte kabely senzori do jednotky dle obrdzku na str.8

- Senzory jsou zéménné. Je nutno dodrZet zapojeni senzord do pozic na Fidici jednotce v poradi 1-2-3-4: 1-levy rohovy
senzor, 2-levy stiedovy senzor, 3-pravy stiedovy senzor, 4-pravy rohovy senzor. Do pozic 2 a 3 Fidici jednotky (1) nesmi
byt zapojeny predni rohové senzory - takové zapojeni zplisobi nefunk&nost detekce prekdZek.

- Signdl rychlosti: pripojte Cerno/Zluty kabel (26) k signdlu rychlosti vozidla, pfipadné ke CAN-BUS nebo GPS speed
modulu. Kabel pripojte do kabelového svazku (3) na pozici 14.

- Mute: Pripojte Sedo/Cerveny kabel (14) ke vstupu MUTE autorddia. PFipojte tento kabel do kabelového svazku (3) na
pozici 13.

- Casové okno aktivované zpdteckou: Pokud neni pripojen signdl rychlosti, pripojte zluto/modry kabel (6) k napdjeni svétla
zpdtecky. Zapojte tento kabel do kabelového svazku (3) na pozici 7.

- Ruéni brzda: Pro docasnou deaktivaci senzorl miize byt pouZita ruéni brzda spinand na kostru vozidla. PFipojte bilo/modry
kabel (5) k signdlu ruéni brzdy. Tento kabel zapojte do kabelového svazku (3) na pozici 11.

- Umistéte reproduktor (4) na vhodné misto a zapojte Zluty vodi¢ do pozice 9 a modry vodi¢ do pozice 2 svorkovnice
kabelového svazku (3)

- Tla¢itko (27): Pro dolasnou deaktivaci pFednich senzor. Svitici kontrolka na tlagitku indikuje, Ze jsou senzory aktivni.
Senzory mohou byt kdykoli aktivovdny/deaktivovdny stisknutim tlagitka. Dlouhym stiskem tlagitka dojde k deaktivaci a2
do dal$tho zapnuti zapalovani vozidla. Cerveny vodi¢ zapojte do pozice 12, bily vodi¢ do pozice 6 a Eerny vodi¢ do pozice 5
kabelového svazku (3).

- Pripojte svorkovnici (3) do Fidici jednotky

DOPORUCENY POSTUP LAKOVANI SENZORU

1. zdrsnéni Sedou brusnou rohozi

2. odmasténi Standoflex verdiing 11100

. odveétrdni cca 10min pfi teploté 20°C

. jeden ndst¥ik Plastic primer

. odvétrdni cca 10min prFi teploté 20°C

. ndstrik basislak (hapr. stribrnd) - dva ndstriky s meziodvétrdnim, koneéné odvétrdni cca 10min pFi teploté 20°C
. ndstrik 2K-HS prisvitny lak

. suSeni pri pokojové teploté pies noc

0O NONO AW

Maximdlni vrstva laku i s podkladem, aby nedochdzelo ke zkresleni funkce nebo chybovému hldeni, nesmi byt vice nez 87um.
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INSTALACE SENZORU
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INSTALACE LED INDIKATORU

Pokud je pFipojen LED indikdtor (19) umistéte jej na vhodné misto viditeiné od Fidi¢e pomoci samolepek,
nebo vrutl a klipsny.

“\7,
Pomoci vrutd, nebo (’
oboustranné samolepky /7

Fixace LED indikdtoru: é

- Zapojte kontakty LED indikdtoru do kabelového svazku (3):

- Cerveny vodi& pozice 10

- Bily vodi¢ pozice 4

- Cerny vodi& pozice 3

- Pokud je signalizace LED indikdtoru zrcadlové obrdcena, zmé&fite hodnotu parametruy 42.
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UCENT IMPULSU SIGNALU RYCHLOSTI

Jednotka je v tovdrnim nastaveni naprogramovana na rychlostni signdl ktery md 3 impulsy/imetr. Pokud je takovyto signdl
pFripojen na pozici 14 svorkovnice kabelového svazku (3), pak jednotka deaktivuje senzory pii rychlostech vy3sich nez
15Km/h. V pripadé, kdy u vozidla neni zndm pocet impulsi signdlu rychlosti na metr, pouZijte ddle uvedeny postup ueni.
Tento postup Ize pouZit pouze tehdy, kdyZ je k jednotce pripojen impulsni signdl rychlosti.

- Zvolte servisni displej (parametr ¢.10), hodnota = 4 (viz. kapitola NASTAVENI PARAMETRU).

- Vypnéte zapalovdni a ndsledné zapnéte zapalovani a nastartujte.

- Pri jizdé rychlosti 50 Km/h stisknéte levé tladitko na jednotce.

- Nyni porovnejte zobrazenou rychldst na jednotce s idajem na rychloméru, pFipadné na GPS navigaci. (Pedni senzory jsou
deaktivovany dokud rychlost neklesne pod 15 Km/h).

- Pokud je vSe v porrddku, stiskem pravého tlaéitka na jednotce uloZte zjidténé impulsy na metr.

- Pokud neni vie v porddku, opakujte proceduru od tfetfho Fadku.

Pozndmka: UloZeny pocet impulst rychlostniho signdlu na metr Ize doladit pomoci parametri .08 a 09. V piipadé nezapoje-
ného, respektive chybného signdlu rychlosti se na displeji zobrazi 00 respektive E3.

NASTAVENI PARAMETRU

Ridici jednotka je vybavena servisnim displejem a dvémi tladitky.

To umoZiuje zobrazit a upravit nékteré parametry systému.

POZOR! Neodborné nastavené hodnoty parametri mohou zcela vyradit
systém z provozul

V klidu displej zobrazuje:

TOVARNL NASTAVENT (FACTORY SETTINGS),

nebo

UZIVATELSKE NASTAVENT (CUSTOM SETTINGS) - je-li jeden,
nebo vice parametri nastaveno odli¥né od tovdrniho nastaven.

F5
S

Dlouhym stiskem (del$im nez 2 sec.) kteréhokoli z tlaéitek, dojde k aktivaci
servisniho rezimu. Displej zobrazuje &islo vybraného parametru.

Zvolte pozadovany parametr pomoci tladitek - levym tladitkem &islo
parametru snizujete, pravym tlaéitkem zvysujete.

Dlouhym stiskem (del$im neZ 2 sec.) kteréhokoli z tla¢itek dojde k zobrazeni
hodnoty vybraného parametru. Hodnota blikd.

Zmérite hodnotu parametru pomoci tlaitek - levym tlagitkem hodnotu
parametru sniZujete, pravym tlaéitkem zvysujete.

Dlouhym stiskem (del3im nez 2 sec.) kteréhokoli z tlaéitek dojde k uloZeni
nové hodnoty a ndvratu na zobrazeni ¢isla vybraného parametru.

K ukonceni servisniho rezimu dojde vypnutim zapalovdni (nebo vyfazenim
zpdtecky), nebo automaticky, pokud neni po ur&itou dobu stisknuto 2ddné rc
tlagitko. Po ukonceni servisniho rezimu se systém automaticky spusti znovu. =

OBNOVA TOVARNIHO NASTAVENT: Sougasnym dlouhym stiskem
(del$im nez 2 sec.) obou tlaéitek. PFitom dojde k ukonéeni servisniho rezimu
a systém se automaticky spusti znovu.
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PREHLED PARAMETRU A KONFIGURACE SYSTEMU

ROZSAH TOVARNE
CISLO PARAMETR NASTAVENI NASTAVENI POZNAMKA
01  Hlasitost reproduktoru 012 2 0= vypnuTo 1=nizkd, 2= vysokcx
02 Typ Jedno‘rky 1,2 2 1 pr‘ednl 2 zadm (Delku kubelu senzorl nelze menl’r)
07 Zpozdem deakhvace vysTupu O 1 2,3 4 5 (sec) 5 O vystup MUTE neni ak‘rlvm
MUTE neni-li indikovéna 1-5=MUTE vystup je aktivni pfi sporadickém hldSeni
prrekdZka prekdzky
08  Pocet impulst rychlostniho 1-99 (imp./metr) 3 K nastavené hodnoté jsou pricteny desetiny dle
signdlu nastaveni parame‘rru 09.
09  Jemné nastaveni impulst 0,0-0,9 00 DISpleJ Zobl"aZLIJe 0 9
rychlostniho signdlu (imp./metr)
10 Servisni displej 0-8 0 0= funkce neakhvovana

vy

2= vzddlenost nejblizsi prekdzky vzadu (cm)

3= rychlost vozidla (km/h) (pokud je pfipojen
rychlostni signdl)

4= uleni po&tu impulst rychlostniho signdlu
(viz. uéeni rychlostnich impulsd)

5= verze HW a SW Fridici jednotky

6= napdjeci napéti (V)

7= teplota predni jednotky (°C)

LB TeploTa zadnt Jednofky (°C)

18 Zvy3eni odolnosti senzord 01 0 O vypnuTo
proti rudeni 1=zapnuto (ZiZi pFenosové pdsmo signdlu ze senzortl)
NASTAVENI PREDNI JEDNOTKY
20 Polet prednich senzori 2,34 4
21 Hlasitost prredniho LED 012 2 O=vypnuto, 1=nizkd, 2=vysokad
indikc’x'roru
22 Or'len‘race pr'ednlho LED 01 0 O vychozi
indikdtoru 1=zaménit levou a pravou stranu
23 Korekce cn‘luvosh pr‘edmch -9az9 0 -9=nizkd, O=standardni, 9=vysokd
senzorll
25 Dosah pr‘edmch stfedovych  45-120 (cm) 85 Nad 100 cm displej zobrazi 10 - 12
senzord
26 Dosah predmch rohovych 45-90 (cm) 60
senzord
27 Sitka predni STOP zény 30 50 (cm) 35
s‘rr'edovych senzort
28 Slr‘ka pr'ednl STOP zony 30-50 (cm) 35
rohovych senzorl
29  Potlagenti indikace 0,5-30 (cm) 0 O=neaktivni
vy&nivajicich édsti vpredu 99 5-30=zvét3uje Sirku pfedni STOP zény

99=pfi pristim spudteni systému se hodnota nastavi
automaticky viz. ReSeni problémd
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ROZSAH TOVARNE
CISLO PARAMETR NASTAVENT NASTAVENL ~ POZNAMKA
32 Detekce velmi blizkych 0.1 1 O=nekativni
Prekdzek 1=aktivni (pouze pFi nastaveni parametru 29=0)
34  Indikace prekdzek mimo 1,2-10,99 1 1=pouze pFi priblizovani
stop zénu pred vozidlem 2-10= statické a vzdalujici se prekdzky jsou
indikovdny pouze po dobu 2-10 sec.
99=véechny pfekdzky indikovdny neprefrzité
35  Stav pPednich senzori po 01 1 O=neaktivni (senzory se aktivuji pouze tlalitkem)
zapnuTuJednoTky 1=aktivni
36  Stav pr‘edmch rohovych 01 0 0=vzdy aktivni
senzorl po aktivaci prednich 1=aktivni pouze pFi zarazené zpdtecce: +Ucc je
senzord prlpOJeno na vs'rup ENABLE
37 Zpozdenldeakhvace 0,10-60 (sec) 20 0= funkceneakﬂvovana
prednich senzori-¢asové okno
NASTAVENI ZADNI JEDNOTKY
40  Polet zadnich senzori 2,34 4
41 Hlasitost zadniho LED 01,2 2 O=vypnuto, 1=nizkd, 2=vysoka
indikdtoru
42  Orientace zadniho LED 01 0 0=vychozi
indikdtoru 1=zaménit levou a pravou stranu
43 Korekce citlivosti zadnich -9a29 0 -9=nizkd, O=standardni, 9¥vy50ké
senzord
45 Dosah zadmch sTredovych 120-180 (cm) 160 DISPICJ zobrazn 12 18
senzord
46 Dosah zadnich rohovych 45-90 (cm) 65
senzorll
47  Sirka zadni STOP zény 30-120 (cm) 35 Nad 100 c¢m displej zobrazi 10-12
s'rr'edovych senzoril Zbyva JICI vzddlenost do 180 je rozdélena na tretiny
48 kaazadnnSTOonny 30-90 (cm) 35 Zbyvajici vzddlenost do 180 je rozdélena na tretiny
rohovychsenzoru
49 Poﬂocem indikace 0,5-30 (cm) 0 O=neaktivni
vyCnivajicich ¢dsti vzadu 99 5-30=zvét3uje Sirku zadni STOP zdny
99=pFi pFidtim sputéni systému se hodnota nastavi
automaticky viz. ReSeni problémf
52 Detekce velmi blizkych 01 1 O=neaktivni
prekazek 1=aktivni (pouze pri nastaveni parametru 49=0)
54  Indikace pr‘ekazek mimo 1,2-10,99 99 1=pouze pFi pFiblizovdni
stop zénu za vozidlem 2-10=statické a vzdalujici se prekdzky jsou
indikovény pouze podobu 2-10 sec.
99=vZechny prekdzky nepretrzité
55  Zpozdéni aktivace senzorl 01 0 1=automatickd prevodovka

zpdtelkou
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ROZSAH TOVARNE

CISLO PARAMETR NASTAVENL ~ NASTAVENE  POZNAMKA

b6  Stav zadnich senzori po 0.1 0 O=senzory jsou vzdy aktivni (vstup ENABLE nemd
zapnuti jednotky - funkce funkci, napdjeni jednotky provedeno ze zpdtecky)
pozice 7 na svorkovnici I=senzory jsou aktivni pouze pri +Ucc na vstupu
(ENABLE) ENABLE, jednotka miiZe byt trvale napdjena

57  Zpozdéni deaktivace zadnich  0-30 (sec) 0 O=funkce neakhvovcna. Nefunk&ni pri pFipojent
senzorl - Easové okho po napdjeni jednotky ke zpétnému svétlometul
vyrazeni zpdtelky Nutno nastavit parametr 56=1 a jednotku napdjet z

klucku zapalovam

60  Stav zadnich senzord pFi 01 0 0=zadni senzory jsou deak‘hvovany
aktivnim signdlu tazného 1= STOP zéna zadnich senzorl se nastavi podle
zarizeni (pin 6 ukostren) pamme'fr‘u 61 a 62

61  Vzddlenost zadni STOP 100-130 (cm) 100 Displej zobmza 10-13
zény stfedovych senzori s Automaticky dojde k potladeni indikace nosice kol
pripojenym nosi¢em kol Jako prekazky

62  Vzddlenost zadni STOP 100- 130 (cm) 100 Displej zobrazn 10 13

zény rohovych senzorl
s pripojenym hosi¢em kol

RESENI PROBLEMU

Automaticky dojde k potlaZeni indikace nosiZe kol
jako prekdzky.

Ozve-li se 3 sekundy trvajici chybovy tén po zapnuti zapalovéni, nebo zafazeni zpdtelky, dodlo k odpojeni, nebo pokozent
nékterého senzoru. Pismeno ,E" a islo vadného senzoru je zobrazeno na displeji hlavni Fidici jednotky. Systém nyni pracuje
v omezeném rezimu. Co nejdrive poskozeny senzor vyméiite.

- Zplsobuje-li vy&nivajici dil vozidla nezddouci indikaci pFekdzky (nap¥. rezervni kolo, hdk tazného zarizeni, navijdk,...)
nastavte parametr 29 na hodnotu 99. PFi pristim spudténi systému dojde automaticky k potlaéeni indikace vyénivajici
¢dsti vozidla. Hodnotu potlaceni Ize zobrazit a pripadné manudlné upravit nastavenim jiné hodnoty parametru 29.
(Pokud problém nezmizi, nastavte vy33i hodnotu parametru).

- Nékteré problémy mohou byt vyFedeny korekci citlivosti prednich senzord. Napr. v pripadé detekce hrubého
povrchu vozovky snizte citlivost (viz. kapitola NASTAVENT PARAMETRO).

- V pripadé potreby odpojeni nékterého vodi¢e od svorkovnice Fidici jednotky pouZijte pFiloZeny vypichovaci ndstroj (15).

ZAPOJENI SVORKOVNICE NA Ripici JEDNOTCE

pin 1
pin 2
pin 3
pin 4
pin 5
piné

GND kostra napdjeni

Reproduktor +

GND LED indikdtor

LIN-BUS LED indikator

Enable/Disable tladitko (GND)

Predni jednotka: Enable/Disable tlagitko (neni pouzito u
2 vodi¢ového tlaéitka)

Zadni jednotka: GND pro pripojeni kontaktu v
zdsuvce tazného zafizeni

Enable (pFipojenim na +Ucc) viz. Parametr 56
Ucc napdjeni +12/24V

Reproduktor -

Napdjeni LED indikdtoru

Ruéni brzda - deaktivace pFipojenim na GND
Enable/Disable tlacitko - LED

MUTE

Signdl rychlosti

pin7
pin 8
pin 9
pin 10
pin 11
pin 12
pin13
pin 14

Aktivace/deaktivace piredni jednotky:

- 3 vodicové tlaéitko, zapojeni: pin 5 (6ND)
pin 6 (Enable/Disable), pin 12 (LED)

- 2 vodicové tladitko, zapojeni: pin 5 (6ND) a pin 12
(Enable/Disable LED)
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